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ROBOTIQUE
ABB BAIE IRCS

MAINTENANCE ELECTRIQUE

ROB_ABB_IRCS_MAI-ELEC

Durée de la formation : 35h

PROGRAMME DE FORMATION

PUBLIC CONCERNE
Techniciens de maintenance

OBJECTIFS

e Connaitre les différents éléments de la baie.

e Etre capable d’analyser et de trouver I’origine d’une

panne.

e Etre capable de remplacer un organe défectueux.
e Etre capable d’utiliser les schémas électriques de la baie.

PREREQUIS

o Habilitation électrique B1V minimum

o Avoir suivi le module Conduite ou Exploitation

OUTILS ET MOYENS
¢ Moyens techniques:

o Une documentation par stagiaire.

o PC, vidéoprojecteur,

¢ Moyens humains:
o Formateur expérimenté

* Moyens pédagogiques :

o Robot ABB avec sa baie IRCS.

o Logiciel de simulation.
o Videoprojecteur.

MODALITE D’EVALUATION
e Grille de positionnement
e Evaluation a chaud

VALIDATION
Certificat de réalisation

MODALITES DE FORMATION
Présentiel

DELAI D’ACCES
¢ Inter:selon le calendrier annuel
e Intra:a définir conjointement

TARIF
Nous consulter

www.avenirformation.com

Nos formations sont accessibles aux personnes & mobilité réduite et aux personnes en situation de handicap.
Chaque situation de handicap étant unique, il nous est nécessaire d’étre informés de la participation d’une
personne en situation de handicap & 'une de nos formations, dés son inscription afin de nous permettre de

i mble les possibilités d’accueil et d’organiser au mieux sa participation dans les meilleures

conditions, en accord avec la personne et son employeur.

Agence d’Angers
Tél 02 413500 35

angers@avenirformation.com

Agence de Douai

Tél 0327 9589 04/ 05

douai@avenirformation.com

Agence de Lyon
Tél 0437 49 66 66

lyon@avenirformation.com

Eléments de conduite
o Rappel sur la sécurité
Description générale

0O 0O 0o o

Topologie de la baie
o

Les différents types de déplacements (linéaire, axe par axe ...)
Rappel sur les déplacements manuels du robot
Rappel sur I'exécution d'un programme

Désignation et implantation des différents éléments
Principe d'une boucle d'asservissement
o Principe d'un fonctionnement d'un résolveur et d'un moteur

autosynchrone
o Etude des schémas électriques
o Etude de la chaine de sécurité

Les éléments de diagnostic

o Signification des messages envoyés par le systeme

o Etat des différents leds

Remplacement des différents organes

o Précautions a prendre
o Procédures de remplacement
o Matériel nécessaire

Systéme de mesure

o Synoptique du systéme de mesure

Mise a jour des compteurs

o
o Création d'une trajectoire pointe a pointe
o

Etalonnage moteur

Les entrées / sorties
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Configurations  des  cartes
d'entrées/sorties

Gestion des mémoires
Synoptique des mémoires

0O 0O 0 0 0o o

Le boot image

Les logiciels ROBOTWARE

Sauvegarde et restauration globale

Sauvegarde et restauration d'un module

Sauvegarde et restauration des parametres systémes

Les différents redémarrages (C_START, P_START, X_START...)

Visualisation des cartes et des signaux

Modification d'une sortie digitale, analogique

Configuration de la liste commune

Etudes des différents parameétres des signaux d'entrées/sorties

(adressage...) et  signaux

o Utilisation du logiciel RobotStudio Online

o Chargement complet de la baie

Entrainement au diagnostic de pannes

o Exercices de dépannage

Agence de Mulhouse
Tél 0389 452626

mulhouse@avenirformation.com

Agence de Rouen
Tél 023219 0300

rouen@avenirformation.com
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